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RESUMO

Este artigo propde um modelo de otimizagdo para o Problema de Roteamento de Veiculo
(VRP) considerando simultaneamente as restricdes de frota heterogénea com custo fixo, coleta e
entrega simultinea e janela de tempo, que serd denominado H_-VRP_SPD_TW. Este problema tem
o objetivo de minimizar os custos relacionados as distancias percorridas pelos veiculos durante
o roteamento, somados aos custos de utilizagdo destes mesmos veiculos. De acordo com a re-
visdo bibliografica realizada, ndo se identificou uma proposta que utilize o mesmo modelo de VRP
apresentado neste trabalho, sobretudo utilizando o mesmo conjunto de restricdes. Para atender
ao objetivo proposto foram utilizados dois algoritmos meta-heuristicos, baseados no Ant Colony
Optimization (ACO) [Dorigo et al., 1996] e no Particle Swarm Optimization (PSO) [Eberhart e
Kennedy, 1995]. Para avaliar o despenho dos algoritmos, foram realizados diversos experimentos
considerando instancias disponiveis na literatura [Solomon, 1987], as quais foram adaptadas para
atender as caracteristicas do problema. Dentre as andlises realizadas estio, andlise de convergéncia,
influéncia dos parametros no processo evolutivo dos algoritmos e teste estatistico de 7-Student, para
avaliar se hd ou ndo diferenca significativa entre os desempenhos dos algoritmos. Com os valores
obtidos a partir das andlises dos experimentos, conclui-se que o desempenho das metas-heuristicas
propostas, considerando as instancias utilizadas, apresentaram bons resultados.
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